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Vystupy pracovniho baliCku 2013

1. Vyzkumn@ zprava aplikovaného vyvoje: Optické tenké vrstvy pro optické zobrazovaci systémy v oblast IR
(12/2013)

2. Vyzkumna zprava: Analyza senzort IR pro multisenzorickou jednotku (12/2013)

- stanovit nejvhodnéjsi typy dostupnych senzori UV, VIS, NIR, SWIR, MWIR, LWIR pro multisenzorickou jednotku

- analyza laserovych dalkoméri, digitalnich magnetickych kompasti a gyroskopti

- navrhnout blokové schéma multisenzorické jednotky
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LWIR 8 - 14 um MWIR 3 -5 um SWIR0,9-1,7 um NIR 0,4 -0,9 um
XTM-640, XCENICS InSb, SAGEM XSW-640, XCENICS XR5, PHOTONIS
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Laboratorni analyza senzoru

- jednotnym ,,objektivnim* kritériem zvolen ,dosah“ — Johnsonovo kritérium
(objektivita - vétSi pocet testujicich (studenti katedry Optiky a optoelektroniky UP) nebo trénink (diplomova prace))

- provadéna rozliSovaci méreni na testech s kalibrovanymi zdroji zareni (VIS, NIR, SWIR, MWIR i LWIR)
nebo simulaci proméfenim Sumovych vlastnosti senzorua MTF

- s prubéhu rozliSovacich méfeni vypocten dosah:
- MRC (USAF 1951) pro VIS a NIR (STANAG 4351)

- MRTD (4-&arovy test) pro MWIR a LWIR (STANAG 4347)

- dosah ovérovan vypoctem, simulaci (atmosférické jevy) a realnou zkouskou
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Urceni dosahu systému v NIR Q

- empirickym vzorcem zohledriujici parametry systému: R = \/0,07x D, * foqb A ME M ME RS s XK Xy

- mérfenim v realnych podminkach (svit hvézd):

- laboratornim ur€enim funkce MRC (USAF 1951):

MonoKLARA
K (IDENTIFIKACE OSOBY)

59,7 m 53 m 58 m




Zcela novy senzor SWIR

- zkonstruovan systém LWIR a SWIR pro méfeni v terénu
v prostifedi AutoCAD (kvéten 2013)

- definovani nové metriky dosahu pro SWIR (MDT, MTF)

- stanoveni jevu ovliviujici oblast SWIR
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Zcela novy senzor SWIR

- testovani na zviditelnéni stopy z laserového ozafovace cili (Nd:YAG) — DHY-307 (kvéten 2013)
- vzdalenost 1,5 km, tfida nebezpecnosti 4 (80 mJ v pulzu, OD = 5,4)

- pouzity objektiv vykorigovany na oblast — znacné zkresleni mimo stfed zorného pole

- nizk& dynamika senzoru SWIR — pouziti spektralnich filtrd s kamerou LWIR




Senzoricka rozhrani

- testovani MANET technologie pro pfenos obrazu v realném Case BLOS (leden az Cerven 2013 — GIS aplikace)
- mulit-cast technologii automatizované distribuuje velkokapacitni data (obraz — az 37 Mb/s)

- streamovani analogoveho fuzniho videa MWIR+VIS na vzdalenost 500 m v komplexnim terénu
vCetné metadat
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Kabelikova 1, 750 00 Pierov
Tel.: 581 24 28 11, Fax: 581 24 28 21
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