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* Motivace

@ Navrhnuti optické sestavy pro méfeni rovinnych ploch
@ Navrh optickeé sestavy v programu OSLO
@ Navrhnuti mechanické sestavy experimentu

© Sestaveni Shack - Hartmannova senzoru
@ Navrh mechaniky pro ulozeni matrice mikrocCocek
@ Vyuziti programu MATLAB pro komunikaci kamery s PC
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Navrhnuti optické sestavy pro méreni rovinnych ploch Navrzeni optické sestavy v programu Autodesk Inventor

Navrh experimentalni sestavy

Experimentalni sestava

Navrh mechanickych komponent:
> Uchyt pro laser
» Deska pro uchyceni osvétlovaci ¢asti

» Ulozeni parabolického zrcadla a
vyztuzeni véze pro zajisténi
maximalni tuhosti

» Drzdk pro eliptické zrcatko
(centralni clonéni)

» Sestaveni XY stoledku pro decentraci
méFenych kust
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Navrhnuti optické sestavy pro méreni rovinnych ploch Navrzeni optické sestavy v programu Autodesk Inventor

Osveétlovaci cast

Laser Mikroskop. objektiv Dirk. clona
A= 532 nm NA= 0.1 m= 30x d= 50 um

Dé&l. kostka Uchytna deska

N4 desticka

Bi-conv. ¢ocka —
I S-H senzor

f=40 mm
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Navrhnuti optické sestavy pro méreni rovinnych ploch Fotodokumentace z laboratore

Fotodokumentace — Osvétlovaci cast
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Navrhnuti optické sestavy pro méreni rovinnych ploch Navrzeni optické sestavy v programu Autodesk Inventor

Véz

Parabolické zrcadlo
f=800 mm c=4

Bi-conv. ¢ocka
f=40 mm

Eliptické zrcatko
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Navrhnuti optické sestavy pro méreni rovinnych ploch Fotodokumentace z laboratore

Fotodokumentace - Vez
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Navrhnuti optické sestavy pro méreni rovinnych ploch Navrzeni S - H senzoru v programu Autodesk Inventor

Sestaveni Shack — Hartmannova senzoru

S - H senzor ver.1

» \erze pro uchyceni ke stolku
» Kamera Basler

(4Mpix, pixel 5,5 um x 5,5 um)
» Rastr microcolek

Thorlabs MLA150-5C

(F=6,7mm, d = 150 um)

» Mechanika pro uchyceni matrice
a clonka pro centraci svazku
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Navrhnuti optické sestavy pro méreni rovinnych ploch

Navrzeni S - H senzoru v programu Autodesk Inventor

Sestaveni Shack — Hartmannova senzoru

S - H senzor ver.2

» Verze pro uchyceni k délici kostce

» Pozadavek na min. vzdalenost
bi.convex. ¢ocCka - matrice

» Kamera Basler
(4Mpix, pixel 5,5 um x 5,5 um)
» Matrice microocek
Thorlabs MLA150-7 AR
(F=52mm, r =150 um)

Martin Paur (UP Olomouc) Mé&feni rovinnych ploch pomoci S-H senzoru | 27. Cervna 2014 9/ 14



Navrhnuti optické sestavy pro méreni rovinnych ploch Komunikace kamery pomoci programu MATLAB

Vytvoreni programu pro ovladani kamery

Komunikace kamery s PC -Camera options

» Kamera komunikuje pres rozhrani T |
Ethernet
» \lyuziti programu Matlab a aplikace Gain Exposure
Image Acquisition toolbox |
» Program vytvoren v prostfedi GUI
- Preview
tart preview | sStop previews |
-Histogram
Start | Stop |
- Alignment
Start | Stop |
- Trigger
Calibration Trigger
Mea=zurement Reconstruct
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Navrhnuti optické sestavy pro méreni rovinnych ploch Fotodokumentace z laboratore

Fotodokumentace - Kalibrace
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Navrhnuti optické sestavy pro méreni rovinnych ploch Fotodokumentace z laboratore

Fotodokumentace — Méreny kus teziste

0

Martin Paur (UP Olomouc) Mé&Feni rovinnych ploch pomoci S-H senzoru | 27. Cervna 2014 12 / 14



Navrhnuti optické sestavy pro méreni rovinnych ploch Fotodokumentace z laboratore

Fotodokumentace — Problém s interferenci

Smérodatna odchylka - intenzita Smérodatna odchylka - soufadnice teZi%té v x

012

Foq120

<100 T
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Navrhnuti optické sestavy pro méreni rovinnych ploch

Déekuji za pozornost
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